RfePUBLIQUE FRANCAISE 

MINISTERE DE I/INDUSTRIE 

SERVICE 
de la PROPRlfiTfi INDUSTRIELLE 


BREVET D INVENTION 


P.V. n° 83.123 
Classification internationale : 


N° 1.501,218 
H02p 


Dispositif d'asservissement a etage de commande electronique. — ^"''"y 

Institut dit : INSTITUT FUR REGELUNGSTECHNIK residant en Republique &o<3fict^fe| 
AUemande. n / • §V 

Demande le 9 novembre 1966, a 16 h 5 m , a Paris. ^ J ' 

Delivre par arrete du 2 octobre 1967. 
(Bulletin officiel de la Propriete industrielle, n° 45 du 10 novembre 1967,) 


La prcscnte invention concerne un dispositif d'as- 
servissement dans lequel la commande d'un mo- 
teur synch rone est prevue au moyen d'un etage de 
commande. 

Les dispositifs d'asservissemeht connus sont utili- 
ses comme constituants de systemes suiveurs, par 
exemple pour I'indication a distance de valeurs de 
mesures, dans des appareils scripteurs et indicateurs 
a compensation, dans les appareils de calcul elec- 
tromecaniqucs et les dispositifs d'enregistrement 
electromecaniques. De tels dispositifs d'asservissc- 
ment sont construits de preference a 1'aide de mo- 
teurs Ferrari el de moteurs de reglage a courant 
continu. Pour la commande, on utilise essentielle- 
ment des amplificateurs de courant alternatif et de 
courant continu ainsi que des relais. Les inconve- 
nicnts de ces dispositifs resident avant tout dans 
un prix relativemcnt eleve des moteurs. En outre, 
lors de ['utilisation de relais comme etage de com- 
mande, on doit prendre en consideration le manque 
de surete. 

Le but de 1'invention est d'eviter les dispositifs 
d'asservissement relativement couteux comme en 
constituent les moteurs Ferrari et les moteurs de 
reglage a courant continu avec commande par des 
amplificateurs de courant alternatif ou courant con- 
tinu et des relais. 

L'invention est .basee sur le probleme de realiser 
a I'aide de moyens plus avantageux concernant les 
prix et travaillant de fagon sure un dispositif d'as- 
servissement ne necessitant presque aucune surveil- 
lance de Petage de commande. 

Ce resultat est obtenu conformement a l'inven- 
tion par le fait qu'on relie comme organe de re- 
glage un moteur synchrone a inversion de commande 
en fonction de la polarite d'une grandeur d'entree 
avec un etage de commande electronique a tension 
alternative presentant pour chaque canal un tran- 
sistor a jonction npn et un transistor a jonction pnp 
monies en parallclc, ct on prcvoit en seric avec les 
transistors cbaque fois une diode disposee dans la 
direction de blocage dans les lignes de collecteurs 


des transistors comme systeme d'arret de la demi- 
alter nance positive ou negative de la tension alter- 
native. 

Une forme de realisation de Fob jet de 1'invention 
est representee, a titre d'exemple non limitatif, a 
ia figure unique du dessin annexe. 

L'inversion de commande d'un moteur synchrone 
11 est obtenue par le fait que pour un sens de 
rotation, une tension U 2 aux bornes C, D est ap- 
pliquee a un premier enroulement 9 et, pour Fautre 
sens de rotation, elle est appliquee aux bornes d'un 
second enroulement 10. La tension U 2 est alors une 
tension alternative qui peut etre prelevee lors de 
1'utilisation d'un moteur synchrone de 50 Hz au 
reseau ou, par exemple pour un moteur synchrone 
de 400 Hz, a une generatrice correspondante. La 
commande de l'etage electronique s'effectue par la 
tension continue U x appliquee aux bornes A, B. 
Lors de 1'application d'une polarite positive aux 
bornes A, B, deux transistors, a savoir ceux desi- 
gned par 5 et 6, sont conducteurs, et les deux autres 
transistors 1 et 2 sont bloques. La demi-alternance 
positive de la tension alternative U x passe ainsi 
par une diode 8 et par le transistor 6. Par Tautre 
diode 7, le passage par le transistor 5 est bloque. 
Pour la demi-alternance negative, 1'intervalle passant 
par la diode 7 et le transistor 5 est conducteur 
et le passage par le transistor 6 est bloque par la 
diode 8. Par suite, 1'enroulement 10 du moteur 11 
recoit la tension alternative U x et il s'ensuit une 
rotation du moteur 11 dans un sens. Pour une 
polarite negative de la tension continue U x appli- 
quee aux bornes A et B, les transistors 5 et 6 sont 
bloques. II s'ensuit une alimentation de 1'enroule- 
ment 9 du moteur synchrone 11 dont le sens de 
rotation est a present oppose. Si la tension Ui est 
nulle, les intervalles des transistors 1, 2, 5 et 6 sont 
bloques et le moteur synchrone 11 n'est pas excite 
et reste au repos. 

Lors de Futilisation d'elemcnts a trois points dans 
les etages prealables pour la production de la ten- 
sion alternative U l5 on peut egalement mettre en 
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circuit a Paide de transistors de faible puissance 
egalement des puissances relativement elevees c'est- 
a-dire commander des moteurs de plus grande puis- 
sance. 

RESUME 

Dispositif d'asservissement dans lequel la com- 
mande d'un moteur synchrone 11 est prevue au 
moyen d'un etage de commande. caracterise en ce 
qu'on relie comme organe de reglage un moteur 
synchrone 11 a inversion de commande en fonction 
de la polar ite d'une grandeur d*entree avec un etage 


de commande electronique a tension alternative pre- 
sentant pour chaque canal un transistor a jonction 
npn 1 et 2 et un transistor a jonction pnp 5 et 6 
montes en parallele, et on prevoit en serie avec les 
transistors chaque fois une diode 3, 4, 7 et 8 dispo- 
sed dans la direction de blocage dans les lignes de 
coliecteurs des transistors 5 et 6 comme systeme 
d'arret de la demi-alternance positive ou negative 
de la tension alternative. 
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